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Wegweisend!?
Mein Smartphone weil, wo ich bin!

Lange Nacht die Wissen Schafft! 2018
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Positionierung und Navigation
mit dem Smartphone

Standortzugriff auf verschiedenen Ebenen

« WLAN und mobile Netzwerke
« Nur GPS
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architecture

Uplink stations
worldwide
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Compiles navigation message, including Oversees the satellites and writes
any clock+orbit corrections needed any housekeeping commands needed

Sensor stations
worldwide



GPS-Signalstruktur

fundamental
frequency

f,=10,23 MHz
Pseudo Random Noise (PRN) codes

L1 C/A-Code Navigation
f=1575,42 MHz 1,023 MHz data
A=19,05 cm 293,1m 50 bps

L2 L2C Code Navigation
1227,60 MHz 1,023 MHz data
24,45 cm 293, 1 m 50 bps

L5 Navigation
1176.45 MHz Inphase and Quadphase data

25,48 cm components
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Prinzip der Ortung mit GPS/GNSS
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tinflussfaktoren der Ortung

Satellit

lonosphare

Troposphare




AT
Assisted GPS (A-GPS)

GPS / GNSS Einzellosung zusatzliche
Daten aus dem
Mobilfunknetz oder
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Apps zum Arbeiten
mit Smartphones

- GPSTest
» RTKGPS+
» Geo++ RINEX Logger



Realtime-Kinematic (RTK

Building




* Same Satellite Constellation

{Base Station - Rover/or Rovers)

&
* Code Phase/Pseudorange \ﬂ
(Track 4 Satellites Minimum)

* Radio Link =
a) Less information than RTK A f

b} Slower transmission . \"\._ II"\
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Apps zum Arbeiten
mit Smartphones

- GPSTest
» RTKGPS+
» Geo++ RINEX Logger
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Gebaudehohen nach Instrument
(mit Fehlerbalken)

Gruppe 1

Gruppe 2

Gruppe 3

B GPS-RTK
GPS-Smartphone
Barometer

W Gravimeter

Tachymeter

Gruppe 4

Gruppe 5
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App-Programmierung
mit Androids

- Blog uber Globale‘Navigations-
Satellitensysteme (BlackDot)

». Android-Rohdaten Programmierung
(Android Developer Network)

« Europearr GNSS Agency

- GPS World
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